[자율주행차량 실험 계획(안)]
1. 교내 주행 시연 코스
▪ 총거리 : 1.2 km
▪ 신소재 공동 연구소(A) ( 제 2공학관(B)
▪ 자율 주행 구간 (               )
  수동 주행 구간 (               )
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1.1 교내 주행 시나리오1
- 전방 차량 추종 
   : 전방 차량을 추종하는 차속 및 조향 제어
   : 차간 거리 유지
   : 중앙선 침범 방지 및 주차 차량과 safety margin 유지
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1.2 교내 주행 시나리오2
- 전방 주행 차량 부재 
   : 설정 속도 및 차선 유지 주행
   : 중앙선(측정가능) 및 가상의 road boundary(측정된 중앙선에서의 offset) 정보 활용
   : 레이져 스캐너 - 과속 방지턱 측정 가능 여부 시험(가능 시 과속 방지턱 근처 가감속 제어)
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2. 교내 주행 시연 및 HK SSC Phase 1 실차 검증 실험 계획
일시 : 2014년 11월 4일 화요일 14:00~17:00

	月
	火
	水
	木
	金

	11.03
	11.04
교내 주행 실험 #1
: 선행차량 有
: 선행차량 有 / 無
복합 시나리오
	11.05
• 교내 실험 데이터 분석

	11.06
교내 주행 실험 #2
: 선행차량 有 / 無
복합 시나리오
	11.07
• 교내 실험 데이터 분석


	11.10
교내 주행 실험 #3
: 선행차량 有 / 無
복합 시나리오

	11.11
	11.12
교내 주행 시연 #1
: 교수님 시승
	11.13

	11.14
교내 주행 실험 #4
: 시연 준비 내용 보완


3. 안전주행 수칙
· 해당 도로의 버스 배차시간을 고려하여 버스가 없을 때 운행 
· 실험 차 앞 뒤로 안전거리를 확보하고 연구실 차량을 함께 운행
· 실험 중임을 알리는 안내판 설치
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